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NOTA

Obrigado por adquirir o SMART!

O SMART foi desenvolvido com os mais altos critérios de
qualidade, visando garantir a seguranca e preservacao de maquinas.
Qualquer duvida na utilizacdo deste manual entre em contato com a
VIBRACON. Nés estaremos prontos para solucionar suas duvidas.

A VIBRACON segue uma politica de desenvolvimento continuo e
se reserva no direito de fazer alteracbes e melhoramentos em
qualquer um dos produtos descritos neste documento sem aviso
prévio.

A VIBRACON se reserva no direito de modificar este manual
sempre que julgar necessario.

Este manual e quaisquer exemplos nele contidos, fornecidos “na
forma em que se encontram” foram previamente testados e as
instrucdes nele contidas, se seguidas adequadamente, conduzirdo a
correta configuracdo e utilizacdo do equipamento.

E proibido reproduzir, transferir, distribuir ou armazenar a
totalidade ou parte do conteldo deste documento sem a prévia
autoriza¢do da VIBRACON.



SEGURANCA

O ndo cumprimento dessas especificacGes pode ser perigoso e
ocasionar danos ao equipamento que a VIBRACON ndo se
responsabilizara.

Assisténcia Técnica: em caso de danos ou mau
funcionamento procure a VIBRACON. Jamais
abra o mddulo de anadlise ou o sensor de
vibracdo. Caso forem abertos vocé perdera a
garantia do seu equipamento.

Instalagdo: siga todos os procedimentos de

instalacdo e configuracdo descritos neste
manual.

O sensor de vibracdo e o mddulo de analise
nao sao resistentes a agua.
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CARACTERISTICAS DO EQUIPAMENTO

A inspegdo vibracional de maquinas é uma tarefa fundamental na
manutencdo de qualquer industria. Essa inspecdao fornece os
parametros para se determinar a saude de um equipamento.
Entretanto as ferramentas existentes para realizar essa tarefa sdo ou
muito caras e complicadas ou muito simples e incompletas.

O SMART é indicado para medidas de vibracdes em equipamentos
elétricos e mecanicos. Possui um sensor de vibracdo com base
magnética, que garante leituras sem interferéncias geradas durante a
fixagcdo pelo operador. Através do SMART é possivel realizar medidas
em G, mm/s, G pico a pico, envelope e deslocamento.

O SMART possui um software de gestdo e configuracdo que
permite a criacdo de rotas e faz toda a gestdao dos dados coletados,
apresentando graficos e tabelas, além de gerar relatdrios
automaticos destacando quais os equipamentos exigem atencdo
especial. O SMART possui a capacidade de armazenar as coletas e
sincronizar os valores com o PC, criando um histdrico de manutencao
de cada uma das maquinas monitoradas.

ANTES DE LIGAR O SMART

Ao receber seu SMART, tenha os seguintes cuidados:
- Verifique se a caixa que contém o equipamento apresenta sinais de
impacto ou perfuragao.
- Ndo utilize o aparelho se este apresentar danos externos ou houver
suspeita de queda.
- Mantenha o aparelho sempre em local adequado.
- Mantenha o aparelho e acessdrio em bom estado de conservacao.
- Mantenha o aparelho em ambiente seco.
- Nao utilize o aparelho se 0 mesmo estiver molhado ou com excesso
de umidade.
- Nenhuma tensdo mecanica deve ser aplicada ao cabo do sensor de
vibracao.
- Nao exponha nem opere o aparelho em temperaturas maior que
80°C



- Nao utilize a base magnética do acelerémetro em temperaturas
acima de 60°C por mais de 10min

- Nunca utilize a base magnética do acelerdbmetro em temperaturas
acima de 80°C

CHECAGEM PRELIMINAR:

Apds desembalar seu SMART, faca a seguinte verificacdo:
- Estado mecanico geral do equipamento
- Conferéncia do material recebido:

= 1 mddulo de analise

= 1 acelerémetro com base magnética

= 1 cabo para Aceler6metro

= 1 cartdo de memoria

= 4 pilhas AA

= 1 estojo para o aparelho, acelerémetro e cabo.

ESPECIFICACOES TECNICAS

= Acelerdmetro com base magnética
= Alimentagdo através de 4 pilhas AA

Medigao Unidade | Frequencia Amplitude
Velocidade mm\s 10-1000 Hz 0,1a80
Deslocamento | um 0-pk 10 - 1000Hz 1,5-136
Envelope gE 1000-2500Hz | 0,1-10
Aceleragdo g RMS 10 -2500 Hz 0,1-10




PARTES DO EQUIPAMENTO

PAINEL FRONTAL

PAINEL FRONTAL

1- Tecia Liga/ESC
2- Tecla de selecao onerla
3 Tecla de selecao mienor
4- Tecla de confirmagao

1 5 Tecla de selecdo esquerda
&- Tecla ge selegio supenar
7- Display

Figura 1: Fungbes do painel frontal

As teclas de sele¢do sdo utilizadas para ajustar e controlar todas
as fun¢Ges do SMART.

PAINEL TRASEIRO

O SMART é alimentado por 4 pilhas AA, instaladas na parte
traseira do modulo de andlise. Para substitui-las, utilize uma chave
philips para abrir o compartimento mostrado na

Figura 2.



Figura 2: Vista traseira do equipamento

As pilhas devem ser substituidas sempre que a seguinte
mensagem for apresentada na tela do seu SMART:

Figura 3: Alerta de bateria fraca

E importante lembrar que a utilizacio do equipamento com
bateria fraca pode acarretar erros de medi¢do e gravagao dos dados
no cartdao de memdria. Assim, substitua as pilhas sempre que o alerta
for apresentado.
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CONEXOES DO SMART

O SMART possui duas conexfes externas, conforme indica a
Figura 4.

Conector do
sensor de vibraglo

Conector do
cando de memoria

Figura 4: Painel frontal com as indicagdes dos conectores

Na parte superior do SMART existe um conector circular de 5 vias
para acoplamento do sensor de vibragdo. Atengdo! Sé existe uma
forma de encaixe do conector. Verifique a posi¢cdao do chanfro antes
de conecta-lo.

Na parte inferior do SMART existe o conector para o cartdo de
memoéria. Para inserir o cartdo, coloque o lado dos contatos

metalicos para baixo.



Figura 5 - Posigdo de insergdo do cartdo de memoria

SENSOR DE VIBRACAO

O acelerébmetro possui estrutura de ago inoxiddvel e é composto
por uma base magnética e um circuito de captagao e tratamento do
sinal. A resposta do sensor é linear na faixa de 10 a 2.5kHz.
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Conector
—_—

do cabo

Acelerdmetro me——p

Base —

magnética

Figura 6: Sensor de vibragdo

INSTRUCAO DE USO

- Instale as quatro pilhas no compartimento localizado na parte
traseira do SMART.

- Conecte o sensor de inclinagdo.

- Insira o cartdo de memoria com as rotas previamente configuradas.

- Ligue seu equipamento através da tecla . Sempre que ligado o
SMART exibe as seguintes telas:

1) Tela de inicializag¢do do sistema.

Figura 7: Primeira mensagem mostrada na tela do SMART



11

2) Tela com as informacGes das versdes do equipamento e o
numero de série.

Figura 8: Segunda mensagem mostrada na tela do SMART

3) Tela com as opcdes de utilizagdo/configuracdo.

Figura 9: Tela de navega¢do do SMART

Os proximos passos serdo Uteis para utilizar corretamente o
SMART.

OPCOES DE CONFIGURACAO /UTILIZACAO DO SMART

1. Rotas

No SMART é possivel organizar um programa de manutengdo
preditiva, com base no monitoramento programado de vibragdes.

Para ter acesso as rotas de testes pré-configuradas, selecione a
op¢do “Rotas” no menu principal.

As rotas de testes ficam armazenadas no cartdo de memdria do
equipamento. Assim, para acessa-las, é necessario que o cartdo
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esteja inserido no equipamento. Ao selecionar a op¢ao das Rotas, o
equipamento verifica automaticamente a presenca e integridade do

cartdao de meméoria.
Na Figura 10 é mostrada a tela apresentada no SMART durante a

verificacdo do cartdo.

Figura 10: Tela do SMART - verificando cartdo de meméria

Qualquer anormalidade no cartdo ou falta dele serd detectada
pelo equipamento e a seguinte tela serd apresentada:

Figura 11: Tela do SMART - cartdo de memoria

Com o cartdo inserido, pressione a opgao “ROTAS”. Serdo
apresentadas na tela as rotas configuradas previamente através do
software VIBRACON SMART e armazenadas no cartdo de memdria,
conforme mostra a Figura 12.
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Figura 12: Tela do SMART — Rotas

Selecione a rota desejada e escolha uma das opgdes de exibigcdo
das coletas: coletas do dia, em atraso ou todas, conforme mostra a
figura abaixo:

Figura 13: Tela do SMART - Opg¢Ges das rotas

Ap0ds escolher uma das opgdes, pressione a tecla “Confirma” para
iniciar a coleta das informacgGes. Posicione o sensor de vibracdo no
ponto determinado na rota e aguarde a medida estabilizar. Observe a
figura abaixo. Nesta tela é apresentado o limite do alarme e a Ultima
medigdo realizada neste ponto.
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Figura 14: Tela do SMART - ponto de medigdo

Pressione a tecla “Confirma” para gravar a leitura dos dados. Caso
seja selecionada a opc¢do de leitura de temperatura durante a criagcdo
da rota, serd mostrada a tela para inserir este parametro. Utilize as
telas de sele¢do para inserir a temperatura. Pressione novamente a
tecla “Confirma” para gravar os dados no cartdo de meméria.

2. Coleta

Para inicializar uma medigdo fora de rota, posicione o sensor de
vibragao na posi¢ao apropriada para a coleta dos dados e selecione a
opcao “Coleta” no menu inicial.

Enquanto os dados sdo coletados, a tela abaixo é mostrada no
SMART.

Figura 15: Tela do SMART para coleta dos dados do sensor de vibragdo

E possivel realizar medidas em g, mm/s, g pico a pico, envelope e
deslocamento. Utilize as teclas de selecdo direita/esquerda para
trocar a unidade de medicao.
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A
(@} (b) le) (d) (e)

Figura 16 mostra as telas para as 3 unidades de medida: (a)G ,
(b)mm/s, (c)G pico a pico, (d)envelope e (e)deslocamento.

CH () lc) (d) (e)

Figura 16: Telas do SMART para coleta

Observe na figura acima que estas medi¢des ndo estavam na rota
pré-configuradas.

O SMART possui a opgao de realizar média de até 10 medigBes
instantaneamente. Para configurar este parametro, pressione a tecla
de selegdo de seta para baixo selecione o valor desejado através das
teclas de selec¢do direita/esquerda.
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Figura 17: Tela do SMART para configuragdo da média

Para gravar a medicdo, pressione a tecla de confirmagdo. Neste
momento serad solicitado um nome para a coleta, conforme mostra a
Figura 18.

Figura 18: Tela do SMART para inser¢ao do nome da coleta

Para inserir o nome, utilize as telas de selegao.

Existe a opgao para inserir um valor de temperatura para o ponto
medido. Ajuste o valor de temperatura através das teclas de sele¢do.
As telas apresentadas no SMART serao:

Figura 19: Tela do SMART para inserg¢ao da temperatura

Pressione a tecla de confirmagdo para gravar os dados da coleta
no cartdo de meméria.

3. Config

Acesse as configuragdes do equipamento através do menu
“Config”. Existem 3 op¢des de configuragdo, conforme mostra a

Figura 20.
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Figura 20: Tela do SMART - Menu de configuragdo

Observe a
Figura 21. Em Configuracdo Geral, a primeira opcdo de
configuracdo é a utilizacdo da luz de fundo.

IMPORTANTE: A FUNGAO DE ILUMINAGAO DO DISPLAY PODE NAO ESTAR DISPONIVEL EM
TODAS AS VERSOES.

Figura 21: Tela do SMART - Configuragdes gerais

A segunda opgdo é utilizada para ajustar o tempo para auto
desligamento. Esta funcdo se refere ao tempo que o equipamento
permanece ligado sem que nenhuma tecla seja pressionada. O
maximo valor para este ajuste é de 20 minutos.

Para obter informagdes adicionais durante as medicdes, selecione
a opg¢do “Exibir Dicas”.

Para ajustar as informagdes de data e hora do seu equipamento,
volte a tela inicial de configura¢cGes e selecione a opgao “Data e
Hora”.

A primeira tela é para ajuste da data. Pressione a tecla “Confirma”
para ajustar as horas.



18

Figura 22: Tela do SMART para configuracdo da data e hora

E possivel editar a constante de calibragdo do sensor SMART .
Atencao! A alteracao do valor dessa constante sé deve ser feita pela
VIBRACON

Figura 23: Tela do SMART para calibragdo
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SOFTWARE VIBRACON SMART

1. Instalagdo do sistema
Para fazer a instalagdao do sistema, siga as seguintes instrucdes:

I- Conecte o cartdo de memodria no computador.
[I- Cligue no arquivo “setup.exe”.
llI- Cligue em Next> até completar a instalacdo.

Vit com et - TN

e N Tl L L R
P A e AR 1 L il e b b e ey
ooy v o 0 14 gt () At e B €

IV- Ao término da instalagdo, um icone sera criado no destino
escolhido e o sistema estd pronto para ser utilizado.

2. Iniciagdo do sistema

Existem 6 operacgGes disponiveis no software VIBRACON SMART:
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Arquivo Operagdc Exibir Ferramentas

o = E =

7 & 2 | & ~

Roia; T,an[fem Sin(rlonizar G,alf,m Tablela ReIaItério
i ii iii iv v vi

ROTAS: Utilizada para a criagdo de rotas de medicao.
TRANSFERIR: Utilizada para transferir as rotas elaboradas
para o cartdo de memoria.

SINCRONIZAR: Utilizada para sincronizar os dados do
banco de dados com os dados do cartdao de memoria.
GRAFICO: Utilizada para visualizagdo dos graficos obtidos
apos as medigoes.

TABELA: Abre uma tabela que permite a visualizagdo dos
dados coletados.

RELATORIO: Utilizada para elaboracdo de relatérios dos
equipamentos em alarme, em atraso ou do status do
equipamento.

Para iniciar a elaboragdo de uma rota, siga os passos descritos a

seguir:
Weomivw  Opwregic  E6bi  Furamenie
' ) Y 2
I- Cligue com o botdo Rates | Dt SRqortar

direito na aba lateral

para

Co e\ RSO Diekt o TESTES SMART\R:. & |
criar uma nova

5 Mo planta

planta. * Cortar todos



II- Insira o nome da empresa.

IlI- Insira uma descricdao e
uma dica, se necessario.

IV- Observe que o icone da
empresa foi gerado.
Clique com o botdo
direito na aba lateral
para criar um novo setor.

V- Repita os passos Il e lll.

i i | Nova

Ligte o neme

plamie n

Unyrte 2qu 0 nome 2 emprerd

2K

Corcel

Descricdo

Dica

(OPCIOMAL)

oK

] EMPRESA Ex

Faga uma breve descricdo da A
empresa, (OPCIONAL)

Canclear

21

=]
Arquive  Operagde  Exi

bir Ferramentas

P @

Rotas Transferir

Rotas de coleta

2

Sincronizar

Banco de dados

ChUsers\VBC D024 Deskt
=@ EMPRESA

Propriedades *

Renomear

oph\TESTES SMART\Rc

Deletar

Contrair todos

) - |
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VI-

VII-

VIII-

Observe que os icones
da empresa e do setor
foram criados. Clique
com o botdo direito na
aba lateral para criar um
novo equipamento.

Repita o0s passos |l
Informe a periodicidade
das medicbes e, se
necessario, insira uma
imagem deste
equipamento.

Observe que os icones
da empresa, do setor e
do equipamento foram
criados. Clique com o
botdo direito na aba
lateral para criar um
novo ponto de medigao.

v

Ratas Transternr

Arguive Operagde  Exbir  Feramentas

CAUERAVBL 0N Desktop| TESTES SMART\Re &

= 49 EMPRESA 1
= % SCTOR1
Fropnedede:
Renomear
Deletar
Contrairtodos
S
fiv X 2 i_
[ Heveen sheee
D
B E Aty ow
TUX
e
Y
= Cune
=
Arquyvo  Operaglde  Babie  Fenaenentis
Y 8 =
Retas Transters Sincronizas
Rotas deceleta Banco ¢ dados

= @8 EMPRESA 1
& § SETOR1

B EQUIP. Moveponts
Fropriedades g

Conlrar todos

Fenomesr
Deletar




IX-

Repita os passos Il. Insira
uma descricdio e uma
dica, se necessario.
Nesta tela, selecione
uma técnica de medida
(g, mm/s ou g pk-pk) e
configure os parametros
dos alarmes e a leitura
da temperatura.

Digite 0 nome do ponto

Descrigdo

Faga uma breve descrigdo do setor,

(OPCIONAL)

Dica
(OPCIOMNAL)
Técnica Alarmes

Alarme 1

mm/s W 0 mm/s
Alarme 2

[ Ler temperatura
0 mmy's
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Cancelar

Apds inserir as informacgdes acima, clique no botdo “ROTAS”. A
tela abaixo serd apresentada. Insira novas rotas arrastando os
equipamentos desejados para a area central.
DICA: Para arrastar todas as informacoes para criacdo da rota,
clique duas vezes sobre a area central.
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XI-

XIlI-

XI-

XIV-

Com as rotas
configuradas, clique no :
icone “TRANSFERIR”. b

Selecione a rota na
coluna esquerda que
deseja transferir para o
cartdio de memodria e
cligue na seta para a
direita. Para remover
uma rota do cartdo,
selecione a rota da
coluna direita e clique na

seta para a esquerda.

Insira o cartdo de memdria no SMART e realize as medicGes
necessarias.

Para sincronizar o banco de dados com os dados presentes no
cartdo de memodria, insira novamente o cartdo de memodria no
computador, abra o software e «cligue no icone
“SINCRONIZAR”.

Com os dados sincronizados, gere graficos, tabelas e relatdrios.



DIAGNOSTICO DE FALHAS
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Para o correto funcionamento do SMART, é importante que
todos os componentes a ele pertencentes estejam em perfeito

estado.

Caso seu equipamento apresente alguma falha, verifique as
conexdes entre o mddulo principal e os acessorios. Se vocé observar
algum conector solto, conecte-o novamente.

Apresentamos a seguir os possiveis problemas de funcionamento
e as correspondentes agdes corretivas.

SOLUCAO DE PROBLEMAS

Condigao

Motivo

Solugao

SMART NAO LIGA

Bateria descarregada
ou desconectada

Verificar a conexdo das baterias ou as

substituir.

SMART NAO MEDE
VIBRACAO

Cabo do sensor mal
conectado

Verificar a conexdo do cabo do acelerémetro.

Sensor danificado

Enviar para assisténcia técnica.

ERRO AO GRAVAR

Equipamento sem

cartdo de memoria.

Verificar a conexdo do cartdo de memoria.

COLETAS Cartdo de memoria . N L
o Substituir o cartdo de memoria.
danificado.
DADOS COLETADOS
ESTAO Bateria descarregada | Substituir as baterias.
INCOERENTES

Se o problema persistir, entre em contato com a assisténcia
técnica através do telefone:
suporte@vibracon.com.br.

(31) 2535-8055 ou pelo e-mail



